Zum Schluss

Endlich selbststandig arbeiten.
Mit Roboter-Unterstiitzung.

Das hat es so bisher
noch nicht gegeben:
Roboter werden an die
Zusammenarbeit mit
Menschen angepasst, die
zu 90 bis 100% schwer-
behindert und besonders
in ihrer Feinmotorik
stark beeintrachtigt sind.,
Jetzt trafen Mensch und Roboter
erstmals zu Musteranwendun-
gen in der Caritas Wertarbeit
zusammen. Der Roboter erganzt
und erweitert die physischen

und kognitiven Fihigkeiten der
schwermehrfachbehinderten
Personen und nimmt belastende
Arbeiten ab. Mensch und Roboter
arbeiten dabei gleichzeitig am
selben Objekt. So ldsst sich das
Spannungsfeld zwischen einer
wirtschaftlichen Produktivitit
und der Inklusion von Menschen
mit Behinderung auflésen. Das
Ziel: In Zukunft selbstbestimmt
tiber eine Tatigkeit auf dem ersten Arbeits-
markt entscheiden zu kénnen.

12 Menschen mit Behinderung der Caritas
Wertarbeit nehmen an dem auf drei Jah-

re angelegten Projekt ,next generation”

mit der Kélner Caritas als Projekttriger in
Kooperation mit der RWTH Aachen und der
Fachhochschule des Mittelstands (FHM)

teil. Zugeschnitten auf die Fihigkeiten der
Teilnehmenden wahlten die Doktoranden der
RWTH Aachen, Carlo Weidemann und Elodie
Hiising, vorgefertigte Robotertypen aus und
programmierten sie entsprechend realer An-
wendungen aus der Industrie. An drei Tagen
konnten die Teilnehmenden jetzt die Roboter
testen. Die Projektpartner der FHM und der
Caritas Wertarbeit beobachteten die Zusam-
menarbeit mit den Robotern und befragten
alle Beteiligten nach ihrer Einschidtzung,

Der 31-jahrige Daniel I kann es kaum er-
warten, die drei unterschiedlichen Roboter
auszuprobieren. Durch seine kérperliche Be-
hinderung kann er nur einen Arm einsetzen,
das schrinkt seine Tatigkeiten bei der Caritas
Wertarbeit bisher ein: Seine Aufgabe zurzeit
ist das Scannen von Rechnungen. Mit Robo-
terunterstiitzung mochte er sein Tatigkeits-
feld weiterentwickeln.

Eine von drei unterschiedlichen Mus-
teranwendungen heute besteht in der
Priifung fehlerhafter Bauteile. Dabei sind
zwei der Roboter mit Gelenkarm und
Greifzange so programmiert, dass sie
Bauteile auf Anforderung anreichen. Da-
niel L. entscheidet mittels verschiedener
Bedienelemente, Knopfe, Touchscreen
oder Joystick, ob ein Bauteil als schadhaft
aussortiert oder weiterverwendet wird.
Schnell hat er die Anwendungen erfasst
und arbeitet in der maximalen Geschwin-
digkeit mit den Robotern zusammen.

Ein dritter Roboter ist als verldngerter
Arm fiir Alltagsanwendungen gedacht
und ldsst sich auch am Rollstuhl befesti-
gen. ,Das miisste ich noch etwas linger
trainieren, um alle Anwendungen nutzen
zu konnen. Diese Bedienung ist auf jeden
Fall komplexer. meint Daniel I. Sein Fazit
nach der einstiindigen Testphase mit
den Robotern: ,Es hat mir groRen Spaf
gemacht und ich bin gut mit den Anwen-
dungen zurechtgekommen. Zusitzlich
sollten die Roboter noch mit Sprache
und Tonsignalen ausgestattet werden,”
ist seine Anregung. ,Ich kann mir gut

J J Bei den Tests heute haben wir
gesehen, dass die Roboter ein
gutes Hilfsmittel fir Menschen mit
Behinderung auf dem Weg zum
1. Arbeitsmarkt sind.” Elodie Hiising

79 Mit einem Roboter
kann ich mehr machen
als bisher, das bringt mich
weiter. paniel 1.

vorstellen, spiter mit Robotern zusammen
zu arbeiten. Das Wichtigste fiir mich ist
dabei, dass ich selbststindig arbeiten kann.
Ich will nicht immer auf Hilfe angewiesen
sein.”

Nach dem heutigen Tag und den Riickmel-
dungen der Teilnehmenden wird entschie-
den, welcher der drei Roboter auf dem
fertigen Arbeitsplatz verwendet wird. Der
nichste Schritt ist die Einrichtung von Ar-
beitspldtzen auch in den kooperierenden
Unternehmen. Nach intensiven Schulungen
kann dann die gemeinsame Arbeit von
Mensch und Roboter beginnen.

// Marianne Jiirgens

WEITERE INFORMATIONEN

unter \'»'\’.’l‘.’.i1|:)1(§5(:}\l']4’rii[:| 1-mrk.de und
beilProjektleitung Tina Niedziella/
larbeit, Tel: 0

(arit:
tina.nie ritas-koell

Das Projeki \',lm‘m'\|_3[=‘]f-')l\'3{:! t durch der

LR Rheinland/Inte:




